SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

M - 11.07.01.

SCIANKA SZCZELNA STALOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
wbiciem $cianki szczelnej stalowej z grodzic (np. typu Larssen 600) dla zadania:

»Przebudowa drogi wojewodzkiej nr 432 w zakresie budowy chodnika w m. Wyrzeka od km 33+960
do km 34+336”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako podstawowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z pograzaniem $cianek
szczelnych z grodzic stalowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa i dokumentacja Wykonawcy zatwierdzong przez
Inzyniera.
SST swoim zakresem obejmuje:
- prace przygotowawcze, pomiarowe i porzadkowe:
- zakup 1 transport grodzic stalowych w miejsce wbudowania;
- wytyczenie osi projektowanej $cianki w terenie;
- wykonanie i rozbiorke niezbednych zabezpieczen;
- wykonanie platform roboczych i startowych
- montaz i demontaz konstrukcji pomocniczych;
- uprzatnigcie terenu po zakonczeniu robot;
- pograzanie grodzic stalowych,
- przycigcie 1 pozostawienie grodzic stalowych,
- spawanie grodzic.
Specyfikacja swoim zakresem nie obejmuje:
- wykonania dojazdoéw dla samochodow transportujacych materialy i sprzet;
- przygotowania miejsc placow roztadunkowych oraz sktadowych;
- usunigcia 1 zabezpieczenie na czas wykonywania robot wszelkich instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych;
- wykonania kotew gruntowych, rozpor i kleszczy;
- wykonania zabezpieczen antykorozyjnych;
- Roboty nie objete niniejsza SST nalezy realizowa¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowe;j
lub/i odrgbnej SST.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami.

1.4.1. Zakotwienie - System zakotwienia $cianki szczelnej, np. zakotwienie z ptyt lub $cian kotwiacych tacznie ze
Sciggiem, kotwami wkrecanymi i skalnymi, zapuszczanymi kotwami gruntowymi, pale kotwigce oraz zakotwienia w
postaci bryly zainiektowanej lub rozparte;.

1.4.2. Konstrukcje pomocnicze - Wszystkie konstrukcje potrzebne do bezpiecznego wykonywania $cianek szczelnych.
1.4.3. Podparcie - Zestaw kleszczy i rozpor do podparcia konstrukcji.

1.4.4. Kombinowana $cianka szczelna - Scianka szczelna zlozona z elementéw no$nych i uzupeiajacych. Elementami
no$nymi moga by¢ stalowe rury, belki lub pale skrzyniowe. Elementami uzupetniajacymi sg stalowe grodzice
korytkowe lub zetowe.

1.4.5. Doswiadczenia poréwnywalne - Udokumentowane lub inne jasno okre§lone informacje dotyczace warunkéow
gruntowych oraz warunkéw wykonawstwa, odniesione do podobnych rodzajow gruntéw i skat, dla ktérych
spodziewane sg podobne oddziatywania. Doswiadczenia miejscowe uwazane sg za szczegolnie przydatne.



1.4.6. Poduszka - Tworzywo wypehiajace $cisle wneke kolpaku, ktoére tagodzi site uderzenia spadajacego mtotka na
kotpak i glowicg brusa (grodzicy)

1.4.7. Rozejécie zamkow - Rozerwanie si¢ zamka podczas zaglebiania grodzicy.

1.4.8. Wskaznik rozejécia zamkow - Urzadzenie do okreélenia, czy potaczenia zamkoéw sgsiednich grodzic podczas
zaglebiania sa miedzy sobg szczepione catkowicie.

1.4.9. Kolpak - Urzadzenie osadzone na glowicy brusa (grodzicy), ktore rozdziela uderzenie mtota rownomiernie na brusy
zapobiegajac dzigki temu uszkodzeniom gtowicy brusa.

1.4.10. Zaglebianie - Dziatanie pozwalajace na wprowadzenie brusa do wymaganej glebokosci w grunt. Zaglebianie
bardzo czgsto jest tez nazywane pograzaniem.

1.4.11. Metoda zaglebiania - Wszystkie metody zaglebiania, takie jak: pograzanie ciagle pojedynczych elementow od
razu na projektowang gleboko$¢, pograzanie panelowe lun naprzemienne, pograzanie etapowe za pomoca wbijania,
wibrowania, wciskania lub kombinacja tych metod.

1.4.12. Wspomaganie zaglebiania - Metoda majaca na celu zmniejszenie oporu zaglebiania podczas zaglebiania, np.
wptukiwanie lub wstgpne rozwiercanie.

1.4.13. Naktadka - Ptyta stalowa, ktora taczy razem dwa odcinki grodzic

1.4.14. Rama prowadzaca - Rama sktadajaca si¢ z jednej lub kilku sztywnych belek prowadnikowych, zwykle ze stali lub
drewna, stosowana w celu pozycjonowania brusa podczas ustawiania i utrzymywania osiowosci brusOw w czasie taczenia
i zagle¢biania.

1.4.15. Mlot - Czgé¢ wyposazenia kafara, zapewniajaca poprzez energi¢ uderzenia zagl¢bienie brusa do okreslonej
glebokosci. Mlotem jest tez bardzo czgsto nazywane urzadzenie do wbijania grodzic w grunt.

1.4.16. Prowadnica - Dzwigar lub podobny element zamocowany do wiezy w celu prowadzenia brusa i miota (lub
wibratora) podczas zaglebiania.

1.4.17. Kierownica - Urzadzenie kierujace taczace kotpak lub/i mtot z prowadnica.

1.4.18. System prowadzacy - Kompletny uktad d prowadzenia brusa i mtota (lub wibratora) podczas zaglebiania.

1.4.19. Bolec kotwiacy - Pret wystajacy z podstawy grodzicy uzywany do potaczenia grodzicy z podtozem skalnym.
1.4.20. Kotwa wkrecana - Pret zakonczony gwintowanym ostrzem, ktoéry jako element kotwiacy zostaje wkrecany w
naturalne podtoze za grodzicami.

1.4.21. Szakla - Osprzet do podnoszenia grodzic z podtoza i ustawiania ich w pozycji pionowe;j.

1.4.22. Brus (grodzica) - Jednostkowy element $cianki szczelnej (pojedyncza, zespolona podwdjna badz wieloprofilowa).
1.4.23. Scianka szczelna - Sciana ciggla sktadajaca sie z brusow. W przypadku stalowych grodzic ciagtosé Scianki
zapewniona jest poprzez wzajemne potgczenie zamkow, spasowanie podluznych wypustow lub poprzez specjalne
laczniki.

1.4.24. Konstrukcja $cianki szczelnej - Konstrukcja, do podtrzymania gruntu i wody, sktadajaca si¢ z bruséw, gruntu i
skaty, zakotwien, podpar¢ i kleszczy.

1.4.25. Kontrola na placu budowy - Kontrola na placu budowy i w jego otoczeniu.

1.4.26. Badanie terenowe - Badania geotechniczne na terenie budowy i w jego sasiedztwie.

1.4.27. Przesuw - Wzgledne przemieszczenie miedzy zamkami sasiednich grodzic w kierunku podtuznym.

1.4.28. Rozpora - Podluzny element $ciskany, zwykle ze stali, drewna lub zelbetu, do podparcia $cianki szczelnej
najczgsciej potaczony z kleszczami.

1.4.29. Szablon - Specjalny rodzaj ram prowadzacych uzywanych do ustawiania zakrzywionych lub zalamanych w planie
Scianek szczelnych. Czgsto stanowia one platform¢ robocza lub pomost dojsciowy przy prowadzonych robotach
kafarowych.

1.4.30. Nanizacz - Urzadzenie zamocowane w podstawie grodzicy w celu naprowadzenia grodzicy na zamek grodzicy
wczesniej umieszczonej w ramie prowadzacej

1.4.31. Wibrator - Urzadzenie stuzace do zaglebiania i wyrywania bruséw oraz elementéw nosnych i uzupetiajacych
kombinowanych $cianek szczelnych.

1.4.32. Prasa hydrauliczna - Urzadzenie stuzace do statycznego zagl¢biania lub wyrywania brusow oraz elementow
no$nych i uzupetniajacych kombinowanych $cianek szczelnych metoda bezwibracyjng przy wykorzystaniu sitownikéw
hydraulicznych, a w przypadku gdy zastosowane urzadzenie do statycznego zagl¢biania bruséw tego wymaga, przy
wykorzystaniu zainstalowanych wczesniej brusow lub elementow startowych.

1.4.33. Kleszcze - Pozioma belka, zwykle stalowa lub Zelbetowa, przymocowana do $cianki szczelnej i potaczona z
zakotwieniem lub rozporami, stosowana w celu rOwnomiernego roztozenia dziatajacych sit na calg $cianke szczelna.
1.4.34. Monitorowanie - Prowadzenie obserwacji w ramach kontroli jakosci technicznej procesu zaglebiania.

1.4.35. Nadzor - Aktywna funkcja w nadzorowaniu i kierowaniu wykonaniem konstrukcji $cianki szczelne;.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, Polskimi
Normami, niniejszg SST oraz poleceniami Nadzoru.

Przed przystapieniem do realizacji robét Wykonawca zobowigzany jest do opracowania wlasnym kosztem i staraniem
oraz przedstawienia do akceptacji Zamawiajacego projekt techniczny i technologiczny wykonania $cianek szczelnych.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdow podano w warunkach kontraktu.

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow , ich pozyskiwania sktadowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.



2.2. Wymagania szczeg6lowe dotyczace materialow

Materiaty stosowane do wykonania stalowych $cianek szczelnych to grodzice stalowe ze stali o gatunku zgodnym z
Dokumentacja Projektowa oraz Polskimi Normami.

O ile w Dokumentacji Projektowej nie ustalono inaczej dopuszcza si¢ do stosowania wszystkie typy grodzic, ktore w dniu
rozpoczgcia robot mogg by¢ wykorzystywane w budownictwie zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

2.3. Grodzice stalowe

2.3.1. Grodzice nowe

O ile w Dokumentacji Projektowej nie ustalono inaczej do wykonania stalowej Scianki szczelnej nalezy uzy¢ nowych
grodzic stalowych o parametrach zgodnych z Dokumentacja Projektowa oraz Polskimi Normami. Gatunki stali z ktorej
wytwarzane sg grodzice podano w tablicy 1.

Tablica 1. Gatunki stali grodzic

Gatunek Granica plastycznosci Reh [MPa] | Wytrzymatosé¢ na rozciaganie | Maksymalne
stali Rm [MPa] wydtuzenie A [%]
S240GP 240 340 26

S270GP 270 410 24

S320GP 320 440 23

S355GP 355 480 22

S390GP 390 490 20

S430GP 430 510 19

Dobor $cianek nalezy przeprowadzi¢ na podstawie obliczen wytrzymalosciowych — okre§lenie Wx. Dobor konstrukeji
rozpar¢ $cianek szczelnych na podstawie obliczen wytrzymatosciowych.

2.3.2. Materialy uszczelniajace
Materialy uszczelniajace powinny spelnia¢ wymagania Dokumentacji Projektowe;.

2.3.3. Inne materiaty i wyroby

Wszystkie materiaty i wyroby nie wymienione w niniejszej SST, a przewidziane do wykorzystania w trakcie realizacji
robot powinny posiadaé deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub Aprobatg Techniczng oraz by¢ zgodne z wymaganiami
Dokumentacji Projektowe;j.

3. Sprzet

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Szczegolowe wymagania dotyczace sprzetu

Roboty powinny by¢ wykonane specjalistycznym sprz¢tem do pograzania/wyrywania grodzic (urzadzen hydraulicznych
do statycznego wciskania grodzic) zgodnym z wymaganiami Dokumentacji Projektowej oraz zaakceptowanym przez
Nadzor.

Grodzice moga by¢ pograzane/wyrywane z zastosowaniem rzadzen do statycznego wciskania/wyciagania grodzic.
Nalezy dobra¢ taki sprzet do pograzania, ktérego uzycie nie spowoduje uszkodzenia sasiadujacych z placem budowy
budynkéw, konstrukeji i instalacji podziemnych.

Wykonawca na zyczenie Nadzoru przedstawi charakterystyke sprzetu przeznaczonego do wykonania robot.

Roboty pomocnicze, w zalezno$ci od zakresu, warunkow lokalnych i przyjetej technologii instalacji $cianki, moga by¢
wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu koparek, dzwigow itp.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania sprawnego sprzetu, ktory zapewni wlasciwa jakos¢ prowadzonych robot,
zgodnos$¢ z normami BHP, ochrony §rodowiska oraz przepisami dotyczacymi uzytkowania sprzgtu. Liczba, jakos$¢ i
wydajnos¢ sprzgtu musi gwarantowac prowadzenie robot z odpowiednia wydajnoscia zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej i SST.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” Wymagania ogdlne
dotyczace sprzetu podano w warunkach kontraktu.

4.2. Wymagania szczegolowe

Materialty do wykonania stalowej §cianki szczelnej (grodzice, zamki) moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu przystosowanymi do przewozu elementéw o dlugosciach przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.
Dobér $rodkéw transportu nalezy do Wykonawcey i zalezy od wymagan konkretnego projektu. Przewozone materialy
nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed przesunigciem. Niewlasciwe
przenoszenie i nicodpowiednie sktadowanie grodzic, zwlaszcza profili plaskich, jest czgsta przyczyna trudnosci podczas
zaglebiania. Niewltasciwe podnoszenie, transport lub skladowanie moze byé takze przyczyng zniszczenia wstepnej
powloki grodzic. Podczas ustawiania grodzic zaleca si¢ zapewnienie bezpiecznego dostgpu robotnikom prowadzacym
podstawe grodzicy podczas jej wstawiania w zamek grodzicy wczesniej zaglebionej. W przypadku gdy zapewnienie
takiego dostepu jest niemozliwe (np. w sytuacji gdy korona $cianki znajduje si¢ na zbyt duzej wysokos$ci), zalecane jest
stosowanie nanizaczy, ktéore umozliwiaja poltaczenie zamkow bez obecnosci 0sdb na poziomie korony $Scianki.



Przenoszenie oraz sktadowanie bruséw na placu budowy nalezy wykonywac¢ w sposéb niepowodujacy znacznych ugieé
brusow, uszkodzen zamkéw i ewentualnych powlok ochronnych. W przypadku poziomego utozenia bruséw podczas
transportu nalezy zapewni¢ podparcie w co najmniej w dwoch punktach, a podczas utozenia pionowego, dopuszcza si¢
jeden punkt zaczepienia. Zaleca si¢ przestrzeganie specjalnych wskazan, dotyczacych przenoszenia i sktadowania
okreslonych przez producenta grodzic. Zalecane jest sktadowanie brusow w sposob umozliwiajacy ich fatwe podnoszenie
w kolejnosci ich wykorzystania.

Grodzice roznych typow i roznych gatunkow stali nalezy sktadowa¢ oddzielnie i prawidlowo oznakowac.

Sktadowanie i przenoszenie grodzic o profilach plaskich nalezy przeprowadza¢ z najwigksza ostroznoscia w celu
uniknigcia odksztatcen brusow.

Gdy skladowane sg grodzice stalowe wstepnie powlekane, nalezy stosowaé przektadki miedzy kazdg grodzica w stosie.
W celu uniknigcia ugie¢ grodzic, ktére moga powodowac trwate odksztalcenia, nalezy przy przyjmowaniu liczby i miejsc
podpar¢ grodzic w stosie wzia¢ pod uwage dtugos¢ i sztywnos¢ pojedynczego brusa.

Zaleca si¢ uzywanie do podnoszenia i pozycjonowania grodzic specjalnego oprzyrzadowania, aby unikng¢ zniszczenia
grodzic, a w szczegdlnosci zamkow. Ochrona zamkow nie jest wymagana, jezeli do przenoszenia grodzic wykorzystuje
si¢ niemetalowe zawiesia ptaskie. Oprzyrzadowanie wykorzystujace przyczepnosc¢ cierng moze ulec zwolnieniu w sposob
nieoczekiwany, dlatego tez nie nalezy go stosowa¢ do przemieszczania brusow jezeli nie sa zapewnione dodatkowe srodki
bezpieczenstwa.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania robo6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne".
5.2. Wymagania szczegolowe

5.2.1. Dokumentacja projektowa

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie zatwierdzonej do wykonania Dokumentacji Projektowej na wykonanie §cianki
szczelnej, ktéra powinna zawiera¢ nastgpujace informacje ogdlne:

- plan sytuacyjny z zaznaczonymi drogami dojazdowymi oraz mozliwymi utrudnieniami;

- ograniczenia dotyczace dowozu sprzgtu lub/i materiatow;

- lokalizacj¢ reperéw na terenie lub w sasiedztwie budowy wraz z opisem wysokosciowym;

- lokalizacj¢ wszystkich instalacji podziemnych (np. elektrycznych, telekomunikacyjnych, gazowych, wodociagowych,
kanalizacyjnych) i napowietrznych oraz sasiadujacych budynkow i budowli wraz z okresleniem podatnosci na
uszkodzenia w trakcie prowadzenia robot;

- opis rodzaju i parametréw/stanu gruntéw, uwarstwienia podtoza na catym obszarze budowy oraz wystgpowania i
pozioméw wdd gruntowych;

- mozliwo$¢ wystepowania kamieni, gtazéw lub innych przeszkdd naturalnych i sztucznych w gruncie (np. starych
fundamentow, kotew gruntowych, elementéw ochrony katodowej, itp.);

- mozliwo$¢ przyczepiania si¢ gruntdw spoistych do bruséw w trakcie wyrywania Scianek;

- ograniczenia poziomu hatasu i drgan;

- ograniczenia dotyczace metody zaglebiania Scianki oraz metody wspomagajacej;

- wymagania okreslajgce wspotczynnik przepuszczalnosci $cianki szczelnej w odniesieniu do wody i innych cieczy;

- w przypadku konstrukcji stykajacych si¢ z woda: poziom wody i jego zmiany (amplituda, czgstos¢ zmian wraz z ich
przyczyna, np. oproznienie zbiornika pigtrzacego, ptywy, itp.);

- dane dotyczace mozliwych zanieczyszczen gruntow.

Dokumentacja Projektowa na wykonanie $cianki szczelnej powinna zawiera¢ réwniez informacje szczegdétowe
wymagania techniczne dotyczace $cianek szczelnych obejmujace:

- osie projektowanej $cianki szczelnej;

- rozmieszczenie, rodzaj, dlugos$ci i gatunek stali grodzic;

- projektowane rzedne korony i spodu $ciany;

- sposdb zabezpieczenia przed korozjg lub system konserwujacy;

- informacje, czy konieczne jest zespawanie zamkow dla przenoszenia obcigzenia Scinajacego w kierunku podtuznym;

- rozne etapy wykonania konstrukcji $cianki szczelne;j.

Przed przystgpieniem do realizacji robot zaleca si¢ aby dostgpne byty nastepujace dane uzupetniajace:

- porownywalne doswiadczenia z robot przeprowadzonych na terenach przylegtych lub z robdét podobnych
przeprowadzonych w podobnych warunkach;

- stan istniejacych budowli, konstrukeji i instalacji zlokalizowanych na terenach przylegtych wraz z okresleniem rodzaju
i glebokosci posadowienia;

- dane dotyczace niesprzyjajacych warunkow pogodowych (np. silne wiatry i ich czestotliwoscé);

- silne przemarzanie gruntu woéwczas, gdy moze prowadzi¢ do przekroczenia naprezen w elementach $cianki szczelne;j.
Jezeli w sasiedztwie placu budowy znajduja si¢ obiekty znajdujace si¢ w zasiegu stref oddziatywania wykopu to projekt
powinien zawiera¢ nastgpujace informacje:

- zasiegi stref oddzialywania wykopu,

- informacje o stanie technicznym i typie konstrukcji obiektow znajdujacych si¢ w strefie tych oddziatywan,

- zalecenia co do montazu reperdéw, plomb i piezometrow przed wykonaniem wykopu,

- zalecenia co do czgstotliwosci wykonywania pomiarow geodezyjnych, badania stanu plomb i sprawdzania wahan
poziomu wody gruntowej,

- zalecenia co do ewentualnego wzmocnienia konstrukcji, fundamentow, podloza gruntowego pod sasiadujacymi z
wykopem obiektami.



Dokumentacja Projektowa na wykonanie $cianki szczelnej powinna by¢ opracowana przez Wykonawce Robot.
Opracowania Wykonawcy podlegaja przedtozeniu i zatwierdzeniu przez Inzyniera.

5.2.2. Etapowanie robot

Poszczegoblne etapy realizacji robot powinny zostac ustalone w harmonogramie robdt na podstawie informacji zawartych
w Dokumentacji Projektowej. Przed przystapieniem do realizacji robdt jednoznacznie powinny zosta¢ zdefiniowane
kryteria przejscia z jednego etapu do nastgpnego.

Dla kazdego etapu realizacji robot wazne sg nastgpujace dane dotyczace:

- poziomow zasypow i wykopow;

- poziom6w i1 zmienno$ci poziomow wody gruntowej i wod swobodnych w przypadku prowadzenia odwodnienia;

- charakterystyk materiatu zasypowego i jego jako$ci po obu stronach $cianki szczelnej;

- przemieszczen $cianki szczelnej na koncu poszczegolnych etapow;

- ograniczen dotyczacych obcigzen naziomu za wykonywang $ciankg.

5.2.3. Przygotowanie terenu budowy

Teren budowy nalezy tak przygotowac, aby prace mozna bylo wykonywac¢ w sposdb zapewniajacy bezpieczenstwo i
zatozona wydajnos$¢ prowadzonych robot. Przygotowanie i wykorzystanie konstrukeji pomocniczych powinno odbywaé
si¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Przygotowanie terenu budowy obejmuje:

- wytyczenie w sposob trwaly osi Scianki w terenie;

- wykonanie ewentualnych wykopow wstepnych lub/i ewentualnych platform roboczych i startowych;

- ewentualne spawanie, cigcie i malowanie powierzchni grodzic zgodnie z Polska Norma oraz
odpowiednig SST;

Zaleca sig, aby przed przystapieniem do pograzania grodzic wykona¢ niezbg¢dne urzadzenia pomocnicze: kleszcze
drewniane lub kleszcze z belek stalowych. Kleszcze drewniane sg rozparte wktadkami drewnianymi i $ciagnigte
Srubami. Zabiegi te wykonuje si¢ w celu utrzymania nalezytego kierunku zgodnego z liniami wytyczonej osi §cianki.
Podczas pograzania grodzic w grunt zwirowaty zaleca si¢ doczepia¢ od dotu sworznie ochronne, ktore zabezpieczaja
przed wttaczaniem kamykoéw i zatykaniem zamka.

5.2.4. Ochrona instalacji naziemnych i podziemnych

Wykonawca na terenie prowadzenia robdt odpowiada za ochrone wszystkich instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w Dokumentacji Projektowej dostarczonej przez Zamawiajacego. Wykonawca zapewni ich
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie. Zaleca si¢, aby Wykonawca uzyskal od odpowiednich wtadz potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

W przypadku natrafienia w trakcie realizacji robot na niezinwentaryzowane urzadzenie podziemne, nalezy niezwtocznie
przerwac roboty, zabezpieczy¢ urzadzenie, wezwa¢ Kierownika Budowy, Nadzor, Projektanta oraz wlasciciela
urzadzenia w celu ustalenia dalszego trybu postgpowania.

5.2.5. Wykonanie robot

Grodzice nalezy pograzac statycznie wg technologii opracowanej przez Wykonawce robot.

5.2.6. Zwickszenie szczelnosci Scianek szczelnych

Z reguly woda przeptywajac przez zamki grodzic niesie ze sobg czasteczki gruntu i dochodzi do samo uszczelnienia.
Jezeli wymagania Dokumentacji Projektowej w zakresie szczelno$ci zamkdw sg bardzo wysokie lub jezeli istnieja
uzasadnione obawy co mozliwo$ci wystapienia samouszczelnienia mozna zastosowaé jedng z metod zmniejszenia
wodoprzepuszczalno$ci $cianek szczelnych. Metody te powinny by¢ okreslone w projekcie technologicznym
opracowanym przez Wykonawcg robot.

Szczelno$¢ zamkow mozna powigkszy¢ przez wprowadzenie specjalnych ptynow lub mas wypehiajacych do wngtrza
zamkow. Najczesciej $rodki takie jest w stanie dostarczy¢ producent grodzic.

6. Kontrola jakoS$ci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Wymagania ogélne dotyczace kontroli jako$ci robot podano w warunkach kontraktu.

6.2. Wymagania szczegolowe

Przed przystapieniem do instalacji §cianki nalezy sprawdzic:

- poprawnos$¢ wytyczenia osi Scianki,

- ewentualne kolizje $cianki z istniejagcym uzbrojeniem terenu;

- przygotowanie platformy roboczej;

- zgodnos$¢ rzednych terenu z podanymi w Dokumentacji Projektowej;

- sprzet zgodnie z niniejszg SST;

- materiaty zgodnie z niniejszg SST.

Nadzor powinien obejmowac rowniez kontrole 1 obserwacje, w czasie ktorych nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ warunkow na
placu budowy w zakresie danych dotyczacych gruntu, wody gruntowej z zalozeniami przyj¢tymi w projekcie;

- zgodnos$¢ z zatozeniami Dokumentacji Projektowej w zakresie kolejnosci i metody wykonania robot;

- zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa w zakresie sposobu podparcia $ciany, kleszczy i rozpor, ich klasy stali i
wymiaréw, dtugosci, typu i no$nosci kotew na poszczegdlnych etapach robot;

- doktadnos$¢ metod pomiarowych stosowanych przy instalacji grodzic;

- zakres ewentualnych uszkodzen w sasiadujacych budynkach, urzadzeniach lub podziemnych instalacjach przed i po
instalacji Sciany w celu identyfikacji tych uszkodzen, ktére moglyby by¢ spowodowane wykonywanymi pracami,



- jezeli poziomy wody gruntowej i wody swobodnej sa wedlug Dokumentacji Projektowej parametrami krytycznymi, to
nalezy je kontrolowa¢ w odpowiednio krotkich odstgpach czasu, aby otrzymac wiarygodne dane do ich odwzorowania;
- gleboko$¢ whbicia $cianki.

Jezeli prace realizowane sa na terenie zabudowanym, to zaleca si¢ rejestrowanie okresowo drgan i pozioméw hatasu na
terenie budowy oraz w najbardziej narazonych budynkach. Zaleca sig, aby takie pomiary byly wykonywane zgodnie z
miejscowa praktyka w celu porownania wynikow z kryteriami, ktore sa odpowiednie dla tego rejonu.

W przypadkach uzasadnionych zaleca si¢ przeprowadzanie, z odpowiednig dokladnos$cia, okresowych pomiaréw
przemieszczen poziomych reperow na koronie $cianki szczelnej, w sposob pozwalajacy na ich poréwnanie z warto§ciami
przemieszczen przewidywanych w Dokumentacji Projektowe;.

Jesli w sasiedztwie konstrukcji §cianki szczelnej znajduja si¢ budynki lub instalacje podatne na uszkodzenia, to oprocz
pomiaréw opisanych powyzej zaleca si¢ uwzglednienie co najmniej:

- pomiar6w przemieszczen na wybranej glebokosci;

- pomiarow osiadan budynkdéw i instalacji.

Tolerancje wykonania.

O ile w Dokumentacji Projektowej nie ustalono inaczej, to tolerancje wykonania $cianki szczelnej z grodzic stalowych
Wynosza:

- potozenie glowic grodzic wedhug planu pograzania (w kierunku prostopadtym do osi $Scianki:

- na ladzie: e £ 75mm;

- na wodzie: e £ 100mm,;

- pochylenie grodzic od pionu:

- na ladzie: i £ imax = 1% (0,01m/m);

- na wodzie: 1 £ imax = 1,5% (0,015m/m);

Tam gdzie w Dokumentacji Projektowej wymaga zaglgbienia grodzic w nachyleniu, podane tolerancje pochylenia maja
zastosowanie w odniesieniu do zaktadanego kierunku.

Odchylenie grodzic od pionu moze wynosi¢ 2% w gruntach trudnych ze wzgledu na pograzanie, pod warunkiem, ze zadne
Sciste kryteria nie zostaly okreslone np. w odniesieniu do szczelno$ci. Nie dopuszcza si¢ natomiast mozliwos$ci rozejscia
si¢ zamkow.

Geometryczne odchytki pograzania sa zwykle uwzglednione w projekcie. Jezeli okreslone odchytki zostang
przekroczone, to nalezy zbada¢ zakres mozliwego przecigzenia jakiegokolwiek elementu konstrukcyjnego oraz w
przypadku koniecznosci podja¢ odpowiednie dziatania naprawcze. Decyzj¢ w tym zakresie podejmuje Projektant.

7. Obmiar robot

7.1. Wymagania ogélne
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m [metr] wbitej i przycigtej §cianki szczelnej o okre§lonych parametrach.

Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglgdnieniem zmian zaakceptowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych po wykonaniu $cianki.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Na podstawie wynikow badan wg pkt. 6 nalezy sporzadzi¢ zgodne z pkt. 8 OST D-M-00.00.00 "Wymagania ogo6lne"
protokoty odbioru robét:

- Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- Odbiér czgsciowy i ostateczny.

8.2. Szczegélowe zasady odbioru $cianki szczelnej

Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie:

- obserwacji przebiegu pograzania grodzic,

- zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST i uzgodnionym sposobem wykonania,

- deklaracji zgodno$ci wbudowanych materialow z Polska Norma;

- wyniki pomiaréw geodezyjnych wykonywanych przez stuzb¢ geodezyjng Wykonawcy i sprawdzonych przez stuzbe
geodezyjna Nadzoru,

- wynikoéw innych badan rutynowych i dodatkowych wymaganych w Dokumentacji Projektowej lub zleconych przez
Nadzor,

- Dokumentacji Projektowej z naniesionymi zmianami wprowadzonymi w trakcie realizacji robot;

- zapisow w Dzienniku Budowy,

Wszystkie badania i proby powinny da¢ wynik pozytywny. Jezeli ktérekolwiek badanie lub proba data wynik negatywny
nalezy usung¢ zaistniatg wadg i przedstawi¢ roboty do ponownego odbioru.

8.3. Odbiory czesciowe

Harmonogramy odbioréw czesciowych sporzadza Inzynier Projektu po zapoznaniu si¢ z programem wytwarzania
konstrukeji i programem montazu. Harmonogramy stanowig integralng czg¢$¢ akceptacji programow. Sposob i zakres
odbioroéw czgsciowych opisane sa w pkt 6. niniejszej Specyfikacji.

8.4. Odbidr ostateczny.



Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosSci i
wartosci.

9. Podstawa platnoSci

9.1. Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podane zostalty w warunkach kontraktu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- opracowanie i przekazanie do Nadzoru wszystkich wymaganych kontraktem dokumentéw poprzedzajacych
przystapienie do robot (projekty wykonawcze, technologiczne, harmonogramy, programy zapewnienia jakosci itp.);

- opracowanie dokumentacji na wykonanie $cianki szczelnej z uwzglgdnieniem zastosowanego sprzgtu i technologii w
istniejagcych uwarunkowaniach terenowych (pograzanie statyczne);

- zakup i transport na budowe wszystkich niezbednych czynnikéw produke;ji;

- organizacja placu sktadowania grodzic wraz z jego likwidacja po zakonczeniu robot, roztadunek, przemieszczanie
elementow w obrebie placu;

- montaz i demontaz oraz przemieszczenie sprzgtu;

- biezaca kontrola stanu technicznego budynkow i budowli znajdujacych si¢ w sasiedztwie robot w czasie pograzania
Scianki,

- wykonanie niezbg¢dnych pomiarow, badan i ekspertyz wymaganych w Dokumentacji Projektowej, SST lub zleconych
przez Nadzor;

- wykonanie i montaz elementéw dodatkowych,

- wykonanie ewentualnego pograzania probnego;

- pograzanie $cianki szczelnej;

- montaz i demontaz rozparg¢;

- usunigcie ewentualnych usterek §cianki szczelnej lub elementéw dodatkowych,

- roboty pomiarowe w trakcie wykonania i powykonawcze majace na celu okreslenie poziomu korony wbicia

$ciany oraz jej potozenie w planie;

- przycigcie $cianki szczelnej stalowej wraz z wywozem z terenu robot,

- uporzadkowanie terenu robot;

- przygotowanie materiatow niezb¢dnych do dokonania odbioru robat;

Cena zawiera réwniez zapas na odpady i ubytki materiatowe powstale w czasie pograzania itp. Wszelkie uszkodzenia
budowli i instalacji zlokalizowanych w sgsiedztwie robot, powstale trakcie lub po wykonaniu $cianek szczelnych
spowodowane robotami objetymi SST Wykonawca bgdzie usuwac¢ na wtasny koszt.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN ISO 12944 Ochrona przed korozja konstrukcji stalowych za pomoca ochronnych systemow malarskich.
PN-ISO 8501 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw. Wzrokowa ocena
czystosci powierzchni.

PN-EN ISO 2808 Oznaczanie grubosci powtok.

PN-EN 12063:2001: Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki szczelne.

PN-EN 10248-1:1999: Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
PN-EN 12048-2:1999: Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiarow.
PN-EN 10249-1:2000: Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
PN-EN 10249-2:2000: Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattu i wymiarow.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podzial i opis gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarno$ci biernej.

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i fundamentéw palowych.

PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-83/B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

PN-EN 996:1998 Sprzet do palowania — Wymagania bezpieczenstwa.

PN-EN 1993-5:2007 (U) Eurokod 3 — Projektowanie konstrukcji stalowych — Cz¢$¢ 5: Palowanie i grodze
PN-EN 1997-1:2005 (U) Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne — Czg$¢ 1: Zasady ogodlne

PN-EN 1997-2:2005 (U) Eurokod 7 — Projektowanie geotechniczne — Cze¢$¢ 2: Badania podtoza gruntowego

10.2. Inne
Zalecenia dotyczace wykonywania zabezpieczenn odbioru antykorozyjnych zabezpieczen konstrukeji stalowych
drogowych obiektow mostowych - IBDiM, Warszawa - 1999 r.



